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1.  ПАСПОРТ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

Технологии автоматизированного производства 

 Рабочая программа учебной дисциплины является частью программы 

подготовки специалистов среднего звена в соответствии с ФГОС по специальности 

среднего профессионального образования 15.02.14 Оснащение средствами 

автоматизации технологических процессов и производств (по отраслям), входящей в 

состав укрепленной группы специальностей  15.00.00 Машиностроение. 

 Программа предназначена для реализации требований ФГОС по 

специальности 15.02.14 Оснащение средствами автоматизации технологических 

процессов и производств (по отраслям) среднего профессионального образования и 

призвана формировать 

ОК 02. Использовать современные средства поиска, анализа и интерпретации 

информации и информационные технологии для выполнения задач 

профессиональной деятельности; 

ОК 03. Планировать и реализовывать собственное профессиональное и 

личностное развитие, предпринимательскую деятельность в профессиональной 

сфере, использовать знания по финансовой грамотности в различных жизненных 

ситуациях; 

ОК 4 Эффективно взаимодействовать и работать в коллективе и команде; 

ОК 5 Осуществлять устную и письменную коммуникацию на государственном 

языке Российской Федерации с учетом особенностей социального и культурного 

контекста; 

ОК 9 Пользоваться профессиональной документацией на государственном и 

иностранном языках. 

профессиональные компетенции: 

 ПК 1.1 Осуществлять анализ имеющихся решений для выбора программного 

обеспечения для создания и тестирования модели элементов систем автоматизации 

на основе технического задания.  

ПК 1.2 Разрабатывать виртуальную модель элементов систем автоматизации на 

основе выбранного программного обеспечения и технического задания.  

ПК 1.3 Проводить виртуальное тестирование разработанной модели элементов 

систем автоматизации для оценки функциональности компонентов.  

ПК 1.4 Формировать пакет технической документации на разработанную 

модель элементов систем автоматизации.  

ПК 2.1 Осуществлять выбор оборудования и элементной базы систем 

автоматизации в соответствии с заданием и требованием разработанной 

технической документации на модель элементов систем автоматизации.  

ПК 2.2 Осуществлять монтаж и наладку модели элементов систем 

автоматизации на основе разработанной технической документации. 

 ПК 2.3 Проводить испытания модели элементов систем автоматизации в 

реальных условиях с целью подтверждения работоспособности и возможной 

оптимизации. 

ПК 3.1 Планировать работы по монтажу, наладке и техническому 

обслуживанию систем и средств автоматизации на основе 

организационно�распорядительных документов и требований технической 

документации.  
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ПК 3.2 Организовывать материально-техническое обеспечение работ по 

монтажу, наладке и техническому обслуживанию систем и средств автоматизации. 

 ПК 3.3 Разрабатывать инструкции и технологические карты выполнения работ 

для подчиненного персонала по монтажу, наладке и техническому обслуживанию 

систем и средств автоматизации.  

ПК 3.4 Организовывать выполнение производственных заданий подчиненным 

персоналом. 

 ПК 3.5 Контролировать качество работ по монтажу, наладке и техническому 

обслуживанию систем и средств автоматизации, выполняемых подчиненным 

персоналом и соблюдение норм охраны труда и бережливого производства.  

ПК 4.1 Контролировать текущие параметры и фактические показатели работы 

систем автоматизации в соответствии с требованиями нормативно�технической 

документации для выявления возможных отклонений.  

ПК 4.2 Осуществлять диагностику причин возможных неисправностей и 

отказов систем для выбора методов и способов их устранения.  

ПК 4.3 Организовывать работы по устранению неполадок, отказов 

оборудования и ремонту систем в рамках своей компетенции. 

 

1.2. Место учебной дисциплины в структуре основной профессиональной 

образовательной программы: дисциплина входит в профессиональный цикл. 
 

1.3.  Цели и задачи дисциплины - требования к результатам освоения 

дисциплины:  
в результате освоения учебной дисциплины обучающийся должен  

уметь: 

У1-выбирать метод и вид измерения; 

У2-пользоваться измерительной техникой, различными приборами и типовыми 

элементами средств автоматизации; 

У3-рассчитывать параметры типовых схем и устройств; 

У4-осуществлять рациональный выбор средств измерений; 

У5-производить поверку, настройку приборов; 

У6-выбирать элементы автоматики для конкретной системы управления, 

исполнительные элементы и устройства мехатронных систем; 

У7-снимать характеристики и производить подключение приборов; 

У8-учитывать законы регулирования на объектах, рассчитывать и 

устанавливать параметры настройки регуляторов; 

У9-проводить необходимые технические расчеты электрическихсхем 

включения датчиков и схем предобработки данных несложных мехатронных 

устройств и систем;У10-рассчитывать и выбирать регулирующие органы; 

У11-ориентироваться в программно-техническом обеспечении 

микропроцессорных систем; 

У12-применять средства разработки и отладки специализированного 

программного обеспечения для управления объектами автоматизации;У13-

применять Общероссийский классификатор продукции (ОКП). 
 

знать: 

З1-виды и методы измерений; 
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З2-основные метрологические понятия, нормируемые метрологические 

характеристики; 

З3-типовые структуры измерительных устройств, методы и средства измерений 

технологических параметров; 

5З4-принцип действия, устройства и конструктивные особенности средств 

измерения; 

З5-назначение, устройства и особенности программируемых 

микропроцессорных контроллеров, их функциональные возможности, органы 

настройки и команд 

1.4.    Количество часов на освоение программы учебной дисциплины 

Учебным планом для данной дисциплины определено: 

- образовательная  нагрузка обучающегося устанавливается в объёме 56 часов, 

в том числе: 

- всего учебных занятий –  56 часов. 
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2. СТРУКТУРА И  СОДЕРЖАНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

2.1. Объем учебной дисциплины и виды учебной работы 

 

Вид учебной работы Количество 

часов 

Объем образовательной нагрузки 56 

Всего учебных занятий 56 

в том числе:  

практические занятия 26 

Итоговая аттестация в форме экзамена 
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2.2. Тематический план и содержание учебной дисциплины Основы контроля и анализа функционирования систем 

автоматического управления оборудования 
Наименование разделов и тем Содержание учебного материала, лабораторные  работы и 

практические занятия, самостоятельная работа обучающихся, 

курсовая работа (проект) (если предусмотрены) 

Объем часов Осваиваемые 

элементы 

компетенций 

1 2 3 4 

Раздел 1.     

Тема 1.1. Сведения о 

системах автоматического 

управления. 

Содержание учебного материала 16 

1 Основные понятия, назначение и определение САУ. 

Принцип действия САУ 

ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

2 Системы стабилизации, системы программного 

управления, следящие системы 

ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

3 Экстремальные системы, системы с самонастройкой 

параметров, системы с самонастройкой структуры 

ОК 01,02,03,04,05,09 

4 Классификация САУ по характеру внутренних 

динамических процессов: линейные, нелинейные; 

прямого, непрямого действия; непрерывные и 

дискретные системы 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

5 Уравнения движения систем автоматического управления. 

Основные понятия. 

ОК 01,02,03,04,05,09 

6 Составление уравнений систем автоматического управления ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

7 Линеаризация уравнений. Стандартная форма записи 

уравнений и передаточная функция 

ОК 01,02,03,04,05,09 
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8 Свободные и вынужденные движения систем 

автоматического управления 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

 Практические занятия 10  

 1 Линеаризация уравнения расходомера переменного перепада давления.  

 2 Линеаризация уравнения дросселя  

 3 Составление уравнения следящей системы  

 4 Исследование электро- гидравлической СА У  

 5 Преобразование структурных схем процессов автоматизации по заданному 

варианту 
 

Тема 1.2.  Содержание учебного материала 4 

  

9 Анализ характеристик теплообменных объектов. 

Структурные схемы систем АУ. Одноконтурная САУ 

ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

 10 Преобразование структурных схем АУ. Правила 

свертывания САУ с последовательными и параллельными 

звеньями 

 ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

 Практические занятия   

 6 Критерий устойчивости Гурвица  

 7 Критерий устойчивости Михайлова  

 8 Критерий устойчивости Раусса 

 9 Критерий устойчивости Евсюкова 

Раздел 2.     

Тема 2.1. Устойчивость системы 

автоматического управления и 
Содержание учебного материала 4 

11 Передаточная функция по управляющему и  ОК 01,02,03,04,05,09 
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контроля оборудования   возмущающему воздействию. Метод идентификации 

объекта 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

Тема 2.2. Построение 

логарифмических частотных 

характеристик одноконтурных 

систем управления 

Содержание учебного материала 4  

12 Пропорциональный алгоритм регулирования. Метод 

расчета характеристик по кривой разгона объекта 

ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

13 Интегральный алгоритм регулирования ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

Практические занятия 8  

10 Расчет прямых и косвенных характеристик системы  

 11 Расчет ЛАЧХ и ЛФЧХ.   

 12 Запасы устойчивости ЛАЧХ и ЛФЧХ   

 13 Запасы устойчивости ЛАЧХ и ЛФЧХ   

Тема 2.3. Запас устойчивости и 

критические значения 

параметров САУ 

Содержание учебного материала  

4 

 

14 Показатели качества процесса управления ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 

15 Оценка точности работы САУ в установившемся режиме ОК 01,02,03,04,05,09 

ПК.1.1,ПК.1.2, ПК.1.3, 

ПК1.4 ПК.2.1 

П.К.2.2,ПК 2.3,,ПК.3.1, 

ПК3.2,ПК 3.3, ПК 3.4, 

ПК 3.5, ПК.4.1, ПК 4.2, 

ПК4.3 
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Всего по дисциплине 56  
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3. УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

3.1.Требования к минимальному материально-техническому обеспечению 
Кабинет «Автоматического управления; автоматизации технологических процессов» 

Технические средства обучения: 

Информационные стенды: 

 «Электрические провода и кабели»-1 шт., 

 «Монтажные и трубные изделия»-1 шт., 

 «Технический бююлетень»-1шт.,  

«Электробезопасность»-3шт., 

 «Дипломный проект»-1 шт.,  

«Условные обозначения на средства автоматизации»-1 шт. 

Лабораторное оборудование "Основы автоматизации производства" ГалСен 

ОАП1-С-Р. 

Пресс ГУМП-300 – 1 шт. 

Стенд-электроустановка для проведения лабораторных работ – 2 шт. 

Разветвитель сигнала GVS122 VGA на 2 монитора. 

Сетевой фильтр ippon BK252 5м (6 розеток) черный. 

Колонки SVEN SPS-619, 2.0, черный, 

Интерактивный комплекс 75W21K-U – шт. 

 доска учебная;  

 рабочее место преподавателя;  

 столы; 

 стулья (по числу обучающихся).  

 

3.2. Информационное обеспечение обучения 

Перечень учебных изданий, Интернет-ресурсов, дополнительной 

литературы 

Основные источники: 

1.Молоканова Н.П. Автоматическое управление. Курс лекций с решением 

задач и лабораторныхработ: учебное пособие / Н.П.Молоканова –М.: Форум, 2018. –

224с.2.Бесекерский В.А. Теория систем автоматического управления. /Бесекерский 

В.А., Попов Е.П. –СПб: Изд-во «Профессия», 2014.3.Брюханов В.Н. Теория 

автоматического управления: Учебник для вузов /Брюханов В.Н., Косов М.Г., 

Протопопов С.П. и др.; под редакцией Ю.М. Соломенцева. –М.: Высшая 

школа,2018.4.Коновалов Б.И. Теория автоматического управления: учебное пособие 

/ Б.И. Коновалов, Ю.М. Лебедев. -3-е изд., доп. и перераб. -СПб. : Лань, 2018. -224 с. 

165.Семенов В.В. Математическая теория управления в примерах и задачах: 

Учебное пособие. / Семенов В.В., Пантелеев А.В., Бартаковский А.С. –М.: 

Издательство МАИ, 2018.6.Теория автоматического управления: Учебник для вузов. 

/Под ред. А.В. Нетушила. –М., Высшая школа, 2018 

.Дополнительные источники: 

1.Халапян С.Ю. Основы теории управления. Учебное пособие (курс лекций). 

Старый Оскол: СТИ НИТУ «МИСиС», 2014. –90 с.2.Основы теории управления. 

Методические указания по выполнению практических работ./ сост. С.Ю. Халапян. 

Старый Оскол: СТИ НИТУ «МИСиС», 2014. –30 с.Периодические издания 

(отечественные журналы):1.Приборы и системы. Управление, контроль, 
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диагностика. Ежемесячный научный журнал. М.: НАУЧТЕХЛИТИЗДАТ. Выходит 

ежемесячно.2.Автоматизация. Cовременные технологии. Межотраслевой научно-

технический журнал. М.: Машиностроение. Выходит ежемесячно.3.Автоматика и 

телемеханика. Научный журнал. М.: Наука.Выходит ежемесячно.4.Мехатроника, 

автоматизация, управление. Ежемесячный научно-технический и производственный 

журнал. М.: Новые технологии. Выходит ежемесячно.Интернет –ресурсы:-

1.Полнотекстовая электронная библиотека МИСиС http://lib.misis.ru/elbib.html(дата 

обращения 01.09.2014).2.Университетская библиотека 

ONLINEhttp://biblioclub.ru(дата обращения 01.09.2014).3.Научная электронная 

библиотека eLIBRARY http://lib.misis.ru/elib.html(дата обращения 

01.09.2014).4.Университетская информационная система РОССИЯ 

http://uisrussia.msu.ru/(дата обращения 01.09.2014 
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4. КОНТРОЛЬ И ОЦЕНКА РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ              

ДИСЦИПЛИНЫ 

Контроль и оценка результатов освоения дисциплины осуществляется 

преподавателем в процессе проведения практических занятий, тестирования, а 

также выполнения обучающимися индивидуальных заданий. 
Результаты обучения Критерии оценки Формы и методы оценки 

Знания: 

- теоретические основы 

и принципы построения 

систем автоматического 

управления и мехатронных 

систем; 

- интерфейсы 

компьютерных систем 

мехатроники; 

- типовые схемы 

автоматизации основных 

технологических процессов 

отрасли; 

- структурно-

алгоритмическую организацию 

систем управления, их 

основные функциональные 

модули, алгоритмы 

управления систем 

автоматизации и мехатроники; 

- возможности 

использования управляющих 

вычислительны комплексов на 

базе микроЭВМ для 

управления технологическим 

оборудованием; 

- устройство, схемные и 

конструктивные особенности 

элементов и узлов типовых 

средств измерений, 

автоматизации и 

метрологического обеспечения 

мехатронных устройств и 

систем; 

- принципы действия, 

области использования, 

  

- -Грамотное 

использование научно-

технической 

документации для выбора 

необходимых приборов и 

средств автоматизации. 

-  Грамотный 

анализ датчиков и др. 

средств автоматизации 

Изложение 

последовательности 

диагностирования.Методы 

диагностирования. 

- - Обоснованный 

выбор схемы поверки 

приборов и средств 

автоматизации 

-Грамотное 

использование 

справочных данных и 

научно-технической 

документации при 

проведении поверки. 

-Демонстрация навыков 

использования 

информационно-

коммуникационных 

технологии при 

выполнении 

индивидуальных 

заданий.работа с 

различными прикладными 

программами 

Устный опрос. 

Тестирование.  

Контрольные работы. 

Проверочные работы. 

Оценка выполнения 

практического задания 
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устройство типовых средств 

измерений и автоматизации, 

элементов систем 

мехатроники; 

- содержание и 

структуру проекта 

автоматизации и его 

составляющих частей; 

- принципы разработки 

и построения, структуру, 

режимы работы мехатронных 

систем и систем 

автоматизации 

технологических процессов; 

- нормативные 

требования по монтажу, 

наладке и ремонту средств 

измерений, автоматизации и 

мехатронных систем; 

- методы настройки 

аппаратно-программного 

обеспечения систем 

автоматизации и мехатронных 

систем управления. 

  

Умения:  

- составлять 

структурные схемы, схемы 

автоматизации, схемы 

соединений и подключений; 

- оформлять 

документацию проектов 

автоматизации 

технологических процессов и 

компонентов мехатронных 

систем; 

- подбирать по 

справочной литературе 

необходимые средства 

измерений и автоматизации с 

обоснованием выбора; 

 Экспертное наблюдение и 

оценивание выполнения 

индивидуальных и 

групповых заданий. 

Оценка результата 

выполнения практических 

работ. Текущий контроль 

в форме собеседования, 

решения ситуационных 

задач 
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- по заданным 

параметрам выполнять 

расчеты электрических, 

электронных и 

пневматических схем 

измерений, контроля, 

регулирования, питания, 

сигнализации и отдельных 

компонентов мехатронных 

систем; 

  

 

 

 

 
  


